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Die Firma HSM hat sich auf die Herstellung von Forwardern, Schleppern
und Harvestern fiir den Einsatz innerhalb der Forstwirtschaft spezialisiert.
Aufgrund ihrer starken Kundenorientierung und den daraus resultie-
renden Losungsansdtzen ist die aktuelle Produktionsstdtte nicht mehr fiir
die Herstellung der grossten Modelle geeignet. Damit die Montage der
Maschinen weiterhin sicher und effizient erfolgen kann wurde ein
Rahmenmanipulationsmodul entwickelt.

Ausgangslage

Den hohen Anforderungen an die Maschinen zur
Holzernte entgegnet die Firma Hohenloher Spezial-
Maschinebau GmbH mit vielen innovativen techni-
schen Lésungen. Die Steigerung der Effizienz der
Maschinen wird insbesondere mithilfe immer grés-
seren und schwereren Baureihen ermdglicht. Die
aktuelle Produktionsstatte der Firma HSM eignet
sich nicht mehr fiir die hohen Lasten welche bei der
Herstellung der grossten Modelle umgesetzt werden
missen. Mit der Entwicklung und Einfiihrung eines
Rahmenmanipulationsmoduls soll diesem Problem
entgegengewirkt werden. Der Rahmenmanipulator
soll eine Hubbewegung zur flexiblen Verstellung der
Hohe realisieren konnen. Mit der Einfiihrung des
Systems wird eine Steigerung der Sicherheit und
Ergonomie sowie eine daraus resultierende Effizienz-
steigerung erwartet.

Vorgehen

Fir die Konzeptionierung eines geeigneten techni-
schen Ansatzes erfolgte zu Beginn eine genaue Analy-
se des gesamten Produktportfolios von HSM zur
Definition geeigneter Aufnahmepunkte. Sowohl die
Vielfalt der unterschiedlichen angebotenen Baureihen
wie auch die Vielfalt der angebotenen Optionen haben
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Die Kombination von vier Hubsystem erméglicht das Anheben
der unterschiedlichen Maschinen mit Bogiefahrwerk.

einen grossen Einfluss auf die Anforderungen an den
Rahmenmanipulator. Die Eignung und Machbarkeit der
unterschiedlichen Moglichkeiten wurden Gberpriift
und ein Losungsansatz fiir ein Hubsystem entwickelt.

Resultat

Der resultierende Rahmenmanipulator ermoglicht
das anheben aller Forwarder und Harvestermodelle
von der erwiinschten Minimalhthe bis zur bendtigten

Radmontagehshe unabhédngig der verbauten Achs- |
baureihe. Das System verhilft so der Realisation der
erwiinschten Optimierung von Sicherheit, Ergonomie
und Effizienz.

Fabian Riieger

Das Hubsystem mit Hydraulikzylinder, Scherenmechanik und
Pneumatikeinheit zur Druckerzeugung.
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