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Die Hinterland International AG entwickelt, produziert und vertreibt Geratetrager fUr Sonderkulturen. Ge-

genwartig wird mit dem Ohard ein Spezialtraktor fir den Weinbau entwickelt. Der Ohard ermdéglicht dem

Benutzer zwischen den Reben zu fahren. Durch hydraulische Stltzen kann er sich unterschiedlichen Hang-

neigungen anpassen. Um verschiedene Bodenbearbeitungen durchzufuhren, wurde im Rahmen dieser

Bachelor-Thesis ein System entwickelt, welches am Traktor angebaut werden kann.

Ausgangslage

In einer vorangegangenen Projekt-
arbeit wurden die Rahmenbedin-
gungen fur die Bachelor-Thesis
festgelegt. Um die Arbeitsgerate am
Traktor anzubauen, sollte ein Geréa-
tetrager entwickelt werden, welcher
mit dem Ohard gekoppelt werden
kann. Durch die enge Zusammen-
arbeit mit der Hinterland Internatio-
nal AG wurde eine praxisgerechte
Konstruktion gewéhrleistet.

Vorgehen/Funktion

Da die Anbaugerate vorwiegend der
Bodenbearbeitung dienen und die
Rebenabstande im Weinbau meist
stark variieren, musste eine Vorrich-
tung konstruiert werden, welche
eine Breitenverstellung ermaoglicht.
Um die Bearbeitungstiefe einzustel-
len und eine Strassenfahrt zu er-
moglichen, wurde zusatzlich ein
Hubsystem entwickelt. Die Breiten-
verstellung erfolgt Uber zwei Ver-
schiebeeinheiten. In diesen sind

Der Ohard

Komplettes System

jeweils zwei Zahnstangen gegen-
Uberliegend angeordnet. Durch ei-
nen Hydraulikmotor, welcher die
Zahnréder antreibt, werden die
Zahnstangen gegeneinander ver-
schoben. Die beiden Verschiebe-
einheiten sind Uber eine Kette mit-
einander verbunden. So ist nur ein
Hydraulikmotor notwendig und ein
Verkanten der Profile wird vermie-
den. Das Hubsystem wird an den
Tragern des Traktors befestigt. Die
Hohenverstellung erfolgt Gber eine
ParallelfGhrung mit zwei Zylindern.
Dadurch, dass die beiden Hubsys-
temseiten miteinander verbunden
sind, wird ein paralleler Hub ge-
wahrleistet. Damit der Geréatetrager
demontierbar ist, wurde ein geeig-
netes Koppelsystem entwickelt. Am
Hubsystem befinden sich dazu
Schlitzplatten und Lochplatten.
Uber drei Bolzen, welche sich am
Geratetrager befinden, wird die Ver-
bindung hergestellt. Damit sich der
Geratetrager den unterschiedlichen
Gelanden anpassen kann, ist er um

seine Hauptachse schwenkbar ge-
lagert. Die Bodenanpassung erfolgt
Uber Tastrader. Da die einzelnen
Arbeitsgerate unterschiedliche
Krafte verursachen, wurden diverse
Tabellen mit den auftretenden Bo-
denbearbeitungskraften  erstellt.
Der Benutzer muss somit selber
entscheiden, welche Geratekombi-
nationen zul&ssig sind, damit die
Bauteile nicht Uberlastet werden.

Resultat

In der Bachelor-Thesis wurde die
Grundlage flr den Bau eines Proto-
typs gelegt. Anhand der erstellten
CAD-Daten kénnen die Fertigungs-
zeichnungen fur die Bauteile erstellt
werden. Die Dokumentation bein-
haltet alle fertigungsrelevanten In-
formationen.
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