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In Zusammenarbeit mit der Firma Moser-Baer AG in Sumiswald wurde aus-
gehend von einer manuellen Priifstation mit Hilfe eines SCARA-Roboters
eine automatisierte Priifzelle mit erweiterter Funktionalitdt aufgebaut und
in Betrieb genommen.

Ausgangslage Fazit

Die Moser-Baer AG stellt Uhren und die dafiir beno- Ein SCARA-Roboter ist fiir die geforderte Pick-and-
tigten Platinen her und fiihrt die elektrische Priifung Place-Aufgabe sehr gut geeignet. Die Anlage wurde
manuell durch. Da die Priifdauer im Verhaltnis zum modular und erweiterbar konzipiert und ist in der
Be- und Entladen sehr gross ist, wird die Priifstation Lage, die geforderten 100 Platinen pro Schicht zu
automatisiert. priifen.

Ziel der Arbeit

Eine automatisierte Priifzelle, die 100 Platinen pro
Tag priifen kann, wird konzipiert, aufgebaut und in
Betrieb genommen.
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Resultate

Ein SCARA-Roboter von Fanuc, mit einem individu-
elle entworfenen Doppelgreifer, fuhrt die Pick-and-
Place Aufgabe durch. Dieser Greifer ermoglicht ein
Be-und Entladen in einem Schritt. Die Zu- und Abfiih-
rung der Platine erfolgt, um in weiteren Ausbaustufen
die Priifzelle mit vor- und nachgelagerten Zellen zu
verbinden, mit zwei Férderbandern. Die Steuerung
fur, Barcode lesen, Priifen, Roboterbewegen sowie
Entladen und Sortieren (i0/ni0) wird durch eine Beck-
hoff Soft-SPS realisiert.
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