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 Die Firma Schleuniger AG ist eine der weltweit führenden Hersteller von 
Kabelverarbeitungsautomaten. Die Kabelzuführung ist für die Leistungs-
fähigkeit und die Prozesssicherheit dieser Maschinen von zentraler 
Bedeutung. Durch einen Innovationsprozess sollen neuartige Lösungen für 
das Geraderichten der aufgerollten Kabel gefunden werden. 

Ausgangslage
Mit den wachsenden Kundenanforderungen bezüglich 
Vielfalt der zu verarbeitenden Kabel, der Präzision 
sowie der Verarbeitungsgeschwindigkeit stossen die 
branchenüblichen Rollenrichter an Ihre Grenzen.

Ziel
Das Ziel der Arbeit ist es, innovative Lösungskonzepte 
für einen modernen Kabelrichter zu � nden und diese 
auf deren Leistungsfähigkeit und Wirtscha� lichkeit zu 
prüfen.

Vorgehen
Nach einer gründlichen Problemanalyse des gesamten 
Verarbeitungsprozesses, wurde der Richtprozess in 
einen eigenen Testau� au isoliert, um Referenzdaten 
mit bestehenden Kabelrichtern aufzunehmen. Aus den 
Referenzdaten wurden Testkriterien für die Neuent-
wicklungen de� niert. Aufgrund der zu erwartenden 
hohen Anzahl der auszuwertenden Testdaten wurde 
ein Skript zur Bildauswertung entwickelt, welches die 
Kabel auf deren Geradheit prü� . Parallel dazu wurden 
verschiedene Konzepte für einen verbesserten Kabel-
richtprozess erarbeitet, wovon die zwei vielverspre-

chendsten in Form eines Funktionsmusters umgesetzt 
wurden.

Ergebnisse
Umgesetzt wurde zum einen eine Variante, welche die 
Optimierung der Rollenrichtergeometrie vorsieht und 
zum andern ein � exibler Au� au, mit welchem ther-
mische Ein� üsse auf das Richtverhalten von Kabeln 
erforscht werden können.

Ausblick
Anhand der Testresultate soll entschieden werden, in 
welche Richtung die Weiterentwicklung der Kabelrich-
ter gehen soll.

 Messau� au mit: (1) Kabel, (2) Seitenführungen, (3) Gleit� äche, Vorschubeinheit (4),  (5) Pro� l-Grundplatte, (6) Steuerung 


