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Das Verstandnis der Informatik wird durch die zunehmende Automatisie-
rung auch in der Maschinentechnik immer wichtiger. Zu diesem Zweck
wurden fiinf Robotereinheiten entwickelt und gebaut. Im Rahmen von
Praktika im Elektrotechnikunterricht sollen diese Roboter zum Einsatz
kommen. An ihnen soll anhand von einfachen Beispielen das Program-
mieren erlernt und trainiert werden kénnen.

Ausgangslage
Das Elektrotechniklabor in Burgdorf besitzt mehrere
autonome Robotereinheiten mit dem Namen «Eye-

Bot». Sie sind etwa zehn Jahre alt und waren urspriing-
lich dazu gedacht, an Fussballwettbewerben fiir Klein-

roboter teilzunehmen. Da diese Roboter eine gute und
teure Mechanik besitzen, sollen sie mit einer neuen
Elektronik ausgestattet werden. Um sie im Elektro-
technikunterricht nutzen zu kénnen, sollen die fiinf
Roboter mit Mikrokontrollern von Arduino bestiickt
werden. Bereits bestehende Beispielprogramme von

Arduino vereinfachen den Einstieg in das Programmie-

ren. In der vorhergehenden Projektarbeit wurden di-
verse Anwendungsmoglichkeiten definiert und bewer-
tet. Daraus folgte, dass der Roboter autonom ein
Objekt erkennt und diesem folgt. Weiter soll es ihm
moglich sein sich frei am Boden zu bewegen, ohne in
Gegenstdnde hineinzufahren.

Praktikumsroboter schwarz

Vorgehen

Um Tests zur Elektronik und Software durchfiihren zu
konnen, wurde ein Prototyp hergestellt. Die Erfahrun-
gen aus dem Bau des Prototyps wurden in die Endkon-
struktion ibernommen. Anhand des erstellten CAD
Modells wurden die fiinf Praktikumseinheiten gefer-
tigt und anschliessend eloxiert. Das Eloxieren in ver-
schiedenen Farben dient zur Unterscheidung bei Prak-
tikumsarbeiten, zudem wird die Oberflache kratz- und
korrosionsbestdndiger. Zur Steuerung des Roboters
wurde ein Arduino Mega verwendet. Die Software
wurde in der Hochsprache C++ entwickelt.

Resultat

Ein Prototyp und fiinf Praktikumsmodelle wurden ge-
fertigt. Die elektrischen Komponeten sind im Prototyp
und in einem der Praktikumsroboter verbaut. Die defi-
nierten Anwendungen konnten umgesetzt werden. Zu
einem spateren Zeitpunkt wird das Layout der Leiter-
platinen professionell hergestellt und zusammen mit
den elektrischen Komponenten in den restlichen Ein-
heiten verbaut.
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